
колебаний н давления прижима, которая имеет весьма важное значение для объяс
нения процесса ультразвуковой обработки [7).

Из изложенного видно, что предлагаемый метод может быть использован для опре
деления абсолютной величины динамических напряжений в прозрачных твердых 
телах или пленках.

И заключение автор выражает благодарность за помощь при проведении экспе
риментов Л. JI. Кирющеико, Л. II. Агеевой и В. И. Шухат.
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ОПРЕДЕЛЕНИЕ ПЬЕЗОМОДУЛЯ МЕТОДОМ ПАДАЮЩЕГО ШАРИКА

Л .  Б .  К о т л  п р е н и й ,  И .  Э. Ш к о л ь н и к
В настоящей заметке описывается способ быстрого измерения пьезконстанты ло- 

ликристаллического титаната бария*.
Над пластинкой (диаметром 2 см, толщиной — 0,73 см) из поляризованной ке

рамики ВаТЮз помещалась диафрагма с шариком так, чтобы цент]» тяжести послед
него находился на одной вертикали с геометри
ческим центром исследуемого пьезоэлемепта. 
При увеличении отверстия диафрагмы шарик 
свободно падал на титанат, лежащий в винн- 
нластовом держателе с легкими контактными пру
жинками. Полученный в результате удара им
пульс электрического нанряжения подавал
ся через катодный повторитель на осцил
лоскоп ОК-17М. Изображение импульса, воз
никшее на экране, фотографировалось аппаратом 
«Зоркин-5».

Величина иьезомодуля находилась из соот
ношения d  =  2 U& CIF, где С — емкость пье
зоэлемента, U — амплитуда электрического на
пряжения, F — сила удара, действующая вдоль 
направления поляризации керамики.

Амплитуда импульса определялась путем 
сравнения с величиной сигнала, поданного на 
вход осциллоскопа от звукового генератора. 
Величина поданного напряжения измерялась 
с помощью лампового милливольтметра 
МВЛ-2М.

Расчет силы удара производился но фор
муле F =  const Л#/*, которая в случае упругого 

столкновения между свободно падающим шариком и пластинкой принимает вид:

F =  К  R2 1ь\
* Исследованные образцы были изготовлены па основе ВаТЮз и имели следу

ющий состав: BaTiQ3— 89% веса, РЬТЮз — 15—20% веса, СаТЮз — 5—0% веса.

W W V W
в __________

^ W W W W W N
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где К  — коэффициент, учитывающий характеристики материалов (для стали и кера
мики ти та пата бария К =  52,5 • 10°); R — радиус шарика; h — высота падения.

Для вычисления силы но приведенной формуле необходимо, чтобы продолжи-
тельность удара была в несколько раз больше паипнзшего периода собственных коле- 
баний соударяющихся тел и чтобы масса
шарика была много меньше массы иьсзоэлс- 
меита. На фигуре приведены осциллограм- пф 
мы колебаний пьезоэлемента при возбужде-

Е' * Г а. в
F ,
иг

. CGSE 
"  Оип

нии его шариками, радиусы которых рав
ны: а — 0,2 см, 6 — 0,25 ate, <? — 0,35 см. 505 
Время развертки составляет 75 мксек  (г),

1322 2,115 9,8 МО" 6

высота падения — 6,2 см. Как видно из фигуры, поставленным условиям отвечает 
шарик, имеющий радиус 0,25 см.

В таблице приведены параметры пьезоэлемента, а также значения амплитуды эле
ктрического напряжения, силы и значение пьезомодуля, измеренное описанным ме
тодом.

Описанный способ позволяет также определить чувствительность пьезоэлемента 
при действии сосредоточении силы. В данном случае эта чувствительность равна 
-55 мкв/апгм.
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Кишенев

О ВЕЛИЧИНЕ ДИСПЕРСИИ ЗВУКА ВБЛИЗИ ТОЧЕК ФАЗОВОГО ПЕРЕХОД
ВТОРОГО РОДА

В . Мш Кравцов

В работе [1] рассматривается вопрос об аномальном поглощении звука вблизи 
точек фазового перехода 2-го рода. Используя теорию фазовых переходов Ландау [2), 
.авторы получили для времени установления равновесия в упоряДочеппон фазе т зна
чение

1
Х ~  а (Т\  -  Т)  ’

где 1 \  — температура перехода, а — некоторый коэффициент, который, предпола
гается, пе имеет особенностей вблизи Т\.  Полученное время релаксации используется 
в выражении для коэффициента поглощения звукаа, полученного в теории Мандельш
тама и Леонтовича [3J:

2*»(1+вЛ^) ‘

Если считать, что переход обусловлен только изменением степени порядка, то —
это скорость звука для столь быстрых процессов, при которых параметр упорядочен
ности но успевает меняться. Поэтому скорость равна равновесной скорости зву
ка для высокотемпературной фазы v0h для которой g =  const — 0. Разность v* —
^  ^  {V02 =  Vo _  равновесная скорость звука в низкотемпературной фазе) опре
деляется в работе [1) из общих условий фазового перехода 2-го рода.

Представляет интерес оценить величину дисперсии я*,— по методу Мандельшта
ма и Леонтовича, исходя из самой теории фазовых переходов 2-го рода Ландау [2].

Для характеристики системы в качестве независимых переменных будем принимать 
плотность р и температуру Г. Вблизи точки Кюри свободную энергию F (р,Г,£), 
следуя феноменологической теории переходов 2-го рода Ландау [2], разложим по 
степеням параметра упорядочности £:

F (р,Т , \ )  =  F0 (р,Т) +  В (р,Г) I2 +  у  С (р, Т) j  D (р,Г) s6 +  • • •

В случае обычной точки Кюри В (р,Т) =  0 в самой точке Кюри и С (р ,Г )> 0 . R упо
рядоченной фазе вблизи точки перехода В  (р,Т) =  Вх (р) (Т  — Тх) и равновесное значс-
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